/7 0b

Fester Roboterstandort mit begrenztem Arbeitsbereich. Langere Bauteile
missen umgespannt werden, Equipment und Gasflasche stehen
lose daneben.

TECHNISCHE DATEN

StandardgroBe 2000 x 800 x 900 mm - SondermaBe auf Anfrage

Tischplatte SchweiB- und Spanntisch, Bohrraster 316 mm
Linearachse linREX, im Tisch integriert, hinten liegend
Verfahrweg 1200 mm (an Tischlange anpassbar)
Roboter (Standard) Elite Robotics CS612, 6-Achs-Cobot
Roboter-Alternativen Rokae - Neura - weitere Hersteller auf Wunsch
Traglast/ Reichweite 12 kg - ca. 1300 mm
Programmierung Simply Teach — Teach-in, ohne Offline-Programmierung
Brenneraufnahme Schnellwechselsystem, Spannbacken im 3D-Druck
Verfahren MAG - WIG - Laser - Plasma
SchweiBbrenner DIX MET 3922 Pistolenkopf, 4 m Schlauchpaket
Energiezufiihrung Schleppkette entlang der Achse
Schrank 2 Fliigeltiiren, SchweiBgerat + Zubehor innen

Gasflasche auBen am Rahmen, Wechsel ohne Offnen

SCHWEISSQUELLE — ZWEI VARIANTEN
GYSNEOPULSE 320C

Hochleistungsanlage mit Puls- und
Doppelpulsfunktion.

LWH1500-PTRM - 1500 W
Komplettes Lasersystem inkl.
Drahtvorschub und Brenner.

+49991 289888 1
info@linrob.io

www.linrob.io

Pfleggasse 31
94469 Deggendorf

SchweiBtisch

SchweiB- und Spanntisch mit integrierter Linearachse — der Cobot
mit SchweiBbrenner verfahrt Gber die gesamte Tischlange, das
Equipment sitzt im Schrank darunter.

SCHWEISSTISCH - 2026

I\
Cobot mit SchweiBbrenner auf dem Schlitten

Rulckseite: Linearachse, Schleppkette, Gasflasche auBen

MIT LINROB SCHWEISSTISCH

Der Cobot verfahrt auf der Linearachse (iber die volle Tischlange.
SchweiBgerat und Drahtvorschub liegen im Schrank, die Gasflasche hangt
auBen — kompakt und mobil auf Rollen.

WARUM LINROB SCHWEISSTISCH

D16mm

BOHRRASTER

Volle Tischldange nutzbar
Der Cobot fahrt auf der Achse —
lange Bauteile ohne Umspannen
schweiBen.

o Flexible Spannflache
Bohrraster fur Winkel, Anschlage
und Spanner — schnelle, exakt
wiederholbare Vorrichtungen.

@ AllesanBord ()
SchweiBgerat und Zubehorim
Schrank, Gasflasche auBen zum
schnellen Wechsel.

Simply Teach statt
Programmierung

Bahnen werden manuell gefiihrt
und ubernommen — kurze
Einrichtzeit, kein Robotik-Spezialist
notig.

OPTIONEN & EINSATZ

Aufbau: einseitig — Achse hinten, volle Tischplatte als Spannflache - zweiseitig
— Achse mittig zwischen zwei Tischen, schweiBen und parallel risten.

Optionen: Spannmittel-Set - SchweiBrauchabsaugung - Blendschutz -
Nahtsuche / Lichtbogensensorik - zweiter Tisch

Kleinserien - wechselnde Bauteile - Heften - Baugruppenmontage - Spann- und
Vorrichtungsbau

Modular: Tischlange, Verfahrweg und Roboter individuell nach
Kundenanforderung.




